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Frekans konvertoru sebekeye baglandiginda tehlikeli gerilimler
icerir. Motora veya frekans konvertdriine yapilacak yanhs
baglantilar cihazlarin zarar goérmesine, ciddi kazalara veya
olume yol acgabilir.

Bu yuzden bu kilavuzdaki ydénlendirmeler lokal ve ulusal
guvenlik kurallarina uygun olarak hazirlanmigtir.

Elektriksel pargalara dokunmak enerji kesilmis olsa da tehlikeli
olabilir.

Herhangi bir elektriksel parcaya dokunmadan once en az 4
dakika bekleyiniz.

BU KURALLAR GUVENLIGINiZ ILE iLGILIDIR

1-) Onarim yaparken frekans konvertori sebekeden ayriimis
olmaldir.

Sto
2-) Tus takimi Ustundeki tusu sebekeyi cihazdan
ayirmazve bu ylzden guvenlik anahtan olarak
kullanilamaz.

3-) Unite gerektigi bicimde topraklanmali, kullanici sebeke
gerilimine ve motorda asiri yuke karsi ulusal ve lokal
kodlarina gore korunmalidir.

4-) Topraga kagak akim 3 mA ' den daha buyuktir.

5-) Unite sebekeye bagli iken sebeke giris ve motor uglarini
ayirmayiniz. Motor ve gsebeke giris ucglarini ¢ikarmadan
once enerjinin kesildiginden emin olunuz.
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UYGUNSUZ STARTA KARSI UYARI

1-) Frekans konvertdori sebekeye bagl iken motor dijital
komutlar, seri haberlesme, referans veya lokal stop ile
durdurulabilir. Eger personel guvenligi agisindan uygun
olmayan bir START’In ortadan kaldirilmasi gerekiyorsa bu
stop komutlari yeterli olmayacaktir.

2-) Parametre degisiklikleri esnasinda motor start alabilir. Bu

uzden herhangi bir degisiklik yapilmadan dnce her zaman
tusu ile stop yapiimahdir.
Rese

3-) Eger frekans konvertorinin elektronik yapisinda bir hata
olusursa, gegcici bir asin yuk, sebeke hatasi veya hatall
motor baglantisindan sonra durmus bir motor start alabilir.

e BOYUTLAR

VLT 3002-04 3X 380/400/415V 1P00

Frekans konvertoruntn alt ve
ustinde min. 100 mm (10 cm ) C
bosluk birakiimalidir.

o/

o X
Frekans konvertoriinin saginda R
ve solunda birakilmasi gereken
bosluk 0 mm’dir. (Yan yana montaj B
yapilabilir.
2
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VLT 3002-04 3006 3008
Tipi

A(mm) [ 300 440 500
B(mm) | 281 281 281
C(mm) | 178 178 178
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VLT 3011-16  3X 380/400/415 V 1P20

Frekans konvertorinun alt ve
ustiinde min. 100 mm (10 cm)
bosluk birakilmahdir.

Frekans konvertorinin saginda
ve solunda birakilmasi gereken

bosluk 0 mm’dir. (Yanyana montaj

yapilabilir. )

\

bl ]
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IP20 Koruma sinifli

VLT 3011-16 3022 3032-
Tipi 52
A(mm) | 660 780 950
B(mm) | 242 242 308
C(mm) | 260 260 296
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IP21 Koruma sinifli

VLT 3002-04 3006 3008
Tipi

A(mm) | 360 500 530
B(mm) | 281 281 281
C(mm) | 178 178 178

IP21/ IP54 Koruma sinifli

VLT 3060-75 3100- 3200-
Tipi 150 252
A(mm) 954 1569 1749
B(mm) 506 513 513
C(mm) 376 417 531
IP54 Koruma sinifli

VLT 3002-04 3011-22 3032-
Tipi 52
A(mm) 530 810 940
B(mm) 281 355 400
C(mm) 178 280 280

¢ Delik sablonu

Montaj igin gerekli delik isaretleme
sablonunu ambalaj iginde
bulabilirsiniz.

e Sogutma Giivenligi

Frekans konvertorinun alt ve
ustiinde 100 mm (10 cm) serbest
bolge kaldigindan emin olun. Bu
olay montajdan sonrada
uygulanabilir. Ortam sicakliginin
40°c ‘yi gegmeyeceginden emin
olun.

4
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¢ Yan Yana Montaj

Frekans konvertorleri aralarinda
bosluk birakmadan yanyana monte
edilebilir.

¢ Motor Baglantilari

Batln asenkron standart motorlar frekans konvertoru ile birlikte
kullanilabilir.

Genelllikle, kiigik motorlar (220/380V, A)Y ) yildiz baghdirlar.
Blyuk motorlar ise (380/660V, A,Y ) U¢gen baglidirlar.

Dogru baglanti sekli ve gerilimi motor etiketinden gorulebilir.

e Donus yonu degistirme

Donis yonl , motor fazlarinin ﬁ 6—6—>o
yer degistiriimesi (97 ve 98
terminalleri) veya Fwd tusu ile T T T
degigtirilebilir.
ﬁ 96 97
96 97
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Muhafazanin alt kismindaki terminaller yardimiyla motor
frekans konvertorine baglanir.

PEBEKE

¢ Sebekeye baglant

Frekans konvertorune enerji vermeden once sebeke geriliminin
ve baglantinin frekans konvertéru igin dogru olup olmadigini
kontrol edin. $Sebekeyi sebeke terminallerine baglayin.

e Girig sigortalarini kontrol edin
Frekans konvertdrinun sebeke girisine sigorta baglanmalidir.

VLT Tipi 3060 3075 3100 3125 3150 3200 3250
Sigorta ( A 150 150 250 250 300 450 500
)
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¢ Kontrol terminallerine baglanti

Kontrol terminalleri fabrikada asagidaki sekilde ayarlanmigtir :

Terminal 42-45  0/20mA, max 470, ve24V motor frekans/akimi igin

isaret
Terminal 50 10V dc max 17mA Termistor ve pot. igin kaynak
Terminal 53 0 -+ 10V dc Ri = 10kQ 1kQ pot.
Terminal 60 0/4-20mA Ri = 226Q Analog referans girisi
Terminal 12 24V dc. max.140mA Dijital girislere kaynak

Terminal 16-33  0/24 V Ri = 2kQ Dijital giris

Terminal 01-03  Max. 250V max.2A Role Aktif

Terminal 04-05  Max 250V max 2A Role Uzaktan kontrol mimkin
Terminal 68-69 RS 485

VLT3060-3250:

Terminal 42-45  0/20mA, max 470, ve24V motor frekans/akimi igin

isaret
Terminal 50 10V dc max 17mA Termistor ve pot. igin kaynak
Terminal 53 0- + 10V dc Ri = 10kQ 1kQ pot.
Terminal 60 0/4-20mA Ri = 226Q Analog referans girisi
Terminal 12 24V dc. max.140mA Dijital girislere kaynak

Terminal 16-33  0/24 V Ri = 2kQ Dijital giris

Terminal 01-03  Max. 250V max.2A Role Aktif

Terminal 04-05  Max 250V max 2A Rdle Uzaktan kontrol mimkin
Terminal 68-69 RS 485

- NASIL PROGRAMLANIR ?

VLT ‘ nin asagidaki sekilde programlanacagi dusinulerek bu
ornek ele alinmigtir.

1. Harici Start / Stop

2. Hiz referansi igin potansiyometre baglantisi.

3. Donus yonu degistirme olasihigi
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4.Sabit hiz segebilme olasiligi ( Jog )

@ Eger frenleme opsiyonu kullanirsaniz bir parametreyi daha
programlamaniz gerekir ve lokal calisma ( tus takimi ile )

istiyorsaniz 2 parametre daha programlamaniz gerekir.

Bu nedenle asagida iki tablo gosterilmistir,

* Datalari saklamak igin “ MENU “ tusuna basilmahdir !

VLT® yi bagladiginizda (daha onceki sayfalarda anlatildigi
sekilde) birka¢ parametreyi programlamaniz gerekir.
Hizli programlama igin 1-9 arasindaki adimlari uygulayin.

Standart motor bagh sabit moment yuklu frenleme modulsuz
bir frekans konvertoru Uzerinde ¢aligiyorsaniz :

Ad. Para- Aciklama Ayarlanacak deger Ekranda
metre gériilen
1 000 Lisan ingilizce segim English
2 103 Motor guicu Motor etiketini okuyun
3 104 Motor gerilimi Motor etiketini okuyun
4 105 Motor frekansi Motor etiketini okuyun
5 201 Min. frekans istenen degeri
aralayin
6 202 Max. frekans istenen degeri
aralayin
7 215 Hizlanma zamani 1 istenen degeri
aralayin
8 216 Yavaslama zamani1 istenen degeri
aralayin
9 Frekans konvertoriine start | Bu islem terminal 18
vermek ve 27 nin 24 VDC ile
yani terminal 12 veya
harici 24 VDC
besleme ile kisa
devre edilmesiyle
gerceklesir.
8
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Eger frenleme modull bagli ise asagidaki program yapilir ;

Ad. Para- Aciklama Ayarlanacak deger Ekranda
metre gériilen
1 300 Fren moduli Fren modili kullanihyorsa | APPLIED
“Applied” (=uygula) segilir.
2 Frekans Bu islem terminal 18 ve 27

konvertériine nin 24 VDC ile yani terminal
start vermek 12 veya harici 24 VDC
besleme ile kisa

devre edilmesiyle
gercgeklesir.

Eger cihaz lokal galisma ve start isteniyorsa asagidaki program
yaplilir ;

Ad. | Para- Aciklama Ayarlanacak deger Ekranda
metre goriilen
1 003 Calistirma yeri “LOCAL” segin LOCAL
2 004 Lokal referans + ve - tuglari ile istenilen
cikis frekansi ayarlanir.
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KONTROL PANELI

Yazilari géstermek igin
ekran, bkz.sonraki sayfa
gbstermek icin

Goruntileme modundan
menu grubuna ve meni
grubundan parametre
grubuna gegcisi saglar

Degisik menulere
parametrelere ya
da datalara gegisi

Parametre grubundan data saglar

grubuna ve menu grubundan
gorintileme moduna gegisi
saglar

Motorun donis
yoninln
degismesini saglar

Motorun daha énceden
ayarlanmig sabit bir hizda
dénmesini saglar

Motoru durdurma ve
bazi hatalari
resetlemeyi saglar

Start islemini
gerceklestirir

e GRUPLAR (MODLAR)

Ekranda degisik gruplar ( modlar ) gorilebilir.Bunlar arasinda
menu ve data tuslari ile degisiklik yapabilirsiniz.

5 Degisik grup mevcuttur.

1.Goruntuleme modu
2.Menu grubu
3.Parametre grubu
4.Data grubu

Goruntuleme modu ener;ji verildikten sonra her zaman ilk
gruptur.Herhangi bir parametreyi se¢gmeden 6nce o
parametrenin hangi gruba aitldugunu bulmamiz gerekir.
10
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Parametre grubunda iken data grubuna gecerek parametre
degerini degistirebilirsiniz.

1.GORUNTULEME MODU

Gorlntileme <

6rnegi 00.0 Hz

Gdruntlileme Déniis véni
Lokal <1-RUN OK 1 —+> Setup numarasi
calismayi

iceren durum

gostergesi l[ vy ][ et ]T

2.MENU GRUBU

Parametre

000 HZ Parametre
grubu sayisi b
yanip séner <} OPERATION —}> 9rubu
o.]yanar <L serrinG 4> isim

==
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3.PARAMETRE GRUBU

Parametre
sayisl yanip

soner 00.0 Hz

IE yanip Parametre ismi
sGner <1000 ] LANGUAGE >

R Setup numarasi
Data degerini <4 ENGLISH X -+

&)

4.DATA GRUBU

yamp 00.0 Hz

séner
Data degeri <—

Parametre ismi
LANGUAGE 4>

E |NGLISH X -

> Setup numarasi

Segilen data degerini kaydetmek icin MENU tusunu kullanarak
DATA grubunu terk etmek gerekir.

12

http://www.kontrolkalemi.com/forum/



5.ALARM GRUBU

ALARM

<—] TRIP

Reset modu

Alarmin nedeni <] OVER VOLTAGE

TRIP olusursa iglem durur, VLT frekans konvertorint
resetlemek icin “RESET” tusu kullaniimahdir. “ TRIP LOCKED”
goruntulenirse VLT frekans konvertoru kapatilmali ve tekrar
enerjilendirilmelidir. (RESET” tuslayarak VLT frekans
konvertoru resetlenir. )

Fabrika ayarlarina donmek

1.Besleme gerilim baglantilari kesilerek VLT kapatilir.
2."MENU”, “DATA”, “JOG” tuslarina birlikte basilir.

3.VLT enerjilendirilir ve “FIRST” yazisi ekranda gozukene

kadar 3 tusa basiimaya devam edilir.
4.Tuglara basma iglemi bitirilir. Fabrika ayarlarina donulmasgtur.

13
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FABRIKA AYARLARI

0 CALISMA VE EKRAN

2 REFERANS ve

000 DIL SEGIMI
Ingilizce

001 SETUP SEGIMI
Setup1

002 SETUP KOPYALAMA
Setup kopyalama

003 LOKAL/UZAKTAN
Uzaktan

004 LOKAL REFERANS

005 GOSTERGE DEGERI
1000

006 LOKAL RESET
Gegerli

007 LOKAL START/STOP
Gecerli

008 LOKAL OLARAK TERS YONDE
DONDURME
Gegersiz

009 LOKAL JOG
Gegersiz

010 LOKAL HIZ SECME
Gegerli

013 VERI GIRISI
Kilitli degil

1 YUK VE MOTOR

LIMITLER

200 FREKANS ARALIGI
120

201 MIN. FREKANS
0

202 MAX. FREKANS
50Hz.

203 JOG FREKANSI
10Hz.

204 DIJITAL REF. TIPI
Toplam

205 DIJITAL REFERANS 1
0

206 DIJITAL REFERANS 2
0

207 DIJITAL REFERANS 3
0

208 DIJITAL REFERANS 4
0

209 AKIM SINIRI
Uniteye bagl

210 DUSUK FREKANS UYARISI
120Hz.

211 YUKSEK FREKANS UYARISI
120Hz ( Param200den)

213 YUKSEK AKIM UYARISI
IVLT,MAX
( Parametre 209)

215 RAMPA CIKIS ZAMANI
5s

216 RAMPA DURUS ZAMANI 5sn.

218 HIZLI DURUS RAMPASI
1s

224 TASIYICI FREKANSI
4.5kHz

226 HIZ KOMP. DURD.
Gegerli

227 RAMPA TIPI
S Rampasi

230 HIZLANMA/YAVASLAMA
Gegerli

102 AKIM SINIRI KONTROLU
Onceden programlanan deger

103 MOTOR GUCU
Etiket degeri

104 MOTOR GERILIMI
Uniteye bagli

105 MOTOR FREKANSI
50Hz

107 MOTOR AKIMI
Uniteye bagh

108 MOTOR MIKNATISLANMASI
Uniteye bagli

109 BASLANGIC GERILIMI
Uniteye bagli

110 BASLANGIC KOMPANZASYONU
Uniteye bagli

111 U/F ORANI

14
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3 FONKSIYONLAR ve

ZAMANLAYICILAR 5 SERI HABERLESME
300 FREN FONKSIYONU 500 ADRES
Uygulanmamis 01 _
306 d.c. FRENLEME ZAMANI 501 BIT/SANIYE
Osn. 1200K
307 d.c. FREN KESME FREKANSI 502 BILGI OKUMA
1Hz. % Referans
308 d.c. FREN GERILIMI 503 SERBEST DURMA
10V Lojik ve
309 RESET MODU 504 HIZLI DURUS
Elle reset Lojik ve
310 AKIM SINIRINDA TRIP 505 d.c. FREN
ERTELEME Lojik ve
Sonsuz 506 CALISMA
340 ZAMANLAMA FONK. Lojik ve
Zamanlayici kapali 507 YON
341 ZAMANLAYICI DEGERI Dijital
1.00sn. 508 RESET
342 SAYMA FONK. Lojik ve _
Sayarak durma 509 SETUP SECIMI
343 SAYICI DEGERI Lojikve
1000 pals 510 HIZ SECIMI
Lojik ve
511 JOG 1
4 GIRiS ve CIKISLAR 10tz
402 TERMINAL 18 START 514 BIT 4
Start Q Durma
403 TERMINAL 19 TERS YONDE 516 HAT REFERANSI
DONME 0 ____
Ters 517 DATA VERILERINI DEPOLAMA
404 TERMINAL 27 STOP Gegersiz
Reset
105 TERMINAL 29 GIRIS 6 SERVIS VE GOSTERGE
408 TERMINAL 46 CIKIS 606 TOPLAM CALISMA SAATI
Unite uzaktan kontrol i¢in hazir 607 CALISMA SAATI
409 TERMINAL 01 ROLE CIK. 01 608 ENERJILENDIRME SAYISI
Unite hazir 610 ASIRI GERILIM SAYISI
411 ANALOG REF. TIPI
Lineer
412 TERMINAL 53 ANALOG G.
0-10V
413 TERMINAL 60 G.
0-20mA

15
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FACTORY SETTINGS

0 OPERATION AND

2 REFERENCES and

DISPLAY

000 LANGUAGE SELECT
English

001 SETUP SELECT
Setup 1

002 SETUP COPY
Do not copy

003 LOCAL/ REMOTE
Remote

004 LOCAL REFERANCE

005 DISPLAY VALUE
1000

006 LOCAL RESET
Enable

007 LOCAL START/STOP
Enable

008 LOCAL REVERSING
Disable

009 LOCAL JOG
Enable

010 LOCAL SPEED SELECT
Enable

013 DATA CHANGE LOCK

Not locked

1 LOAD and MOTOR

LIMITS

200 FREQUENCY RANGE
120

201 MIN. FREQUENCY
0

202 MAX. FREQUENCY
50Hz.

203 JOG FREQUENCY
10Hz.

204 DIGITAL REF. TYPE
Sum

205 DIGITAL REF. 1
0

206 DIGITAL REF. 2
0

207 DIGITAL REF. 3
0

208 DIGITAL REF. 4
0

209 CURRENT LIMIT
Depending on unit

210 WARNING FREQ. LOW
120Hz

211 WARNING FREQ.HIGH
120 Hz ( from 200)

213 WARNING CURRENT HIGH
IVLT,MAX ( from 209)

215 RAMP UP TIME
5s

216 RAMP DOWN TIME
5s

218 QUICK STOP RAMP
1s

224 CARRIER FREQ.
4.5kHz

226 SPEED COMP. STOP
Disable

227 RAMP TYPE
S Ramp

230 SPEED UP/DOWN
Disable

102 CURRENT LIMIT CONTROL
Preprogrammed value

103 MOTOR POWER
Rated size

104 MOTOR VOLTAGE
Depending on unit

105 MOTOR FREQUENCY
50Hz.

107 MOTOR CURRENT
Depending on unit

108 MOTOR MAGNETIZING
Depending on unit

109 START VOLTAGE
Depending on unit

110 START COMPENSATION
Depending on unit

111 U/F RATIO

16

http://www.kontrolkalemi.com/forum/



3 FUNCTIONS AND

5 SERIAL DATA

TIMERS

300 BRAKE FUNCTION
Not applied

306 d.c. BRAKING TIME
0 sec.

307 d.c.BRAKE CUT IN FREQ.
1Hz.

308 d.c. BRAKE VOLTAGE
10V

309 RESET MODE
Manuel Reset

310 TRIP DELAY AT CURRENT LIMIT
Infinite

340 TIMER FUNCTION
Timer Off

341 TIMER VALUE
1.00 sec.

342 COUNTER FUNCTION
Counter stop

343 COUNTER VALUE
1000 pulses

4 INPUTS AND OUTPUTS

INTERFACE

500 ADDRESS
01

501 BIT/SEC
1200K

502 DATA READ OUT
% Reference

503 COASTING
Logical or

504 HIZLI DURUS
Logical or

505 d.c. BRAKE
Logical or

506 START
Logical or

507 DIRECTION
Digital

508 RESET
Logical or

509 SETUP SELECT
Logical or

510 SPEED SELECT
Logical or

511 BUS JOG 1
10Hz

514 BUS BIT 4
Q Stop

516 BUS REFERANCE
0

517 STORE DATA VALUES
Off

6 SERVICE and

402 TERMINAL 18 START
Start

403 TERMINAL 19 REVERSING
Reversing

404 TERMINAL 27 STOP
Reset and motor coasting

405 TERMINAL 29 INPUT
Jog

408 TERMINAL 46 OUTPUT
Unit ready remote control

409 TERMINAL 01 REL OUTPUT
Unit Ready

411 ANALOGUE REF. TYPE
0-10V

412 TERMINAL 53 ANALOG
0-10V d.c.

413 TERMINAL 60 |
0-20mA

DISPLAY
606 TOTAL OPERATION HOURS
607 RUNNING HOURS
608 NUMBER OF POWER UPS
610 NUMBER OF OVER VOLTAGE

17
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