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ENDA Hamsi SERISi AC DRIVE | asaa
. |

Kolay Kullanim Kilavuzu

Ozellikler

» VIF veya vektor kontrol » Kopyalama unitesi

» Yiksek baslangi¢ torku > Built-in EMC filtre

» 8 kademeli hiz ayari » Haberlesme kontrolli - il
» PNP/NPN dijital giris » RS485 (donustiricu ile) N

» PID fonksiyonu » RS232

Baslamadan énce bu kolay kullanim kilavuzunu dikkatle inceleyiniz. Glivenliginiz igin triinl tasirken, kurarken,isletirken ve denetlerken dikkatli
olunmasi gerektigini hatirlatmak tizere, tehlike, ikaz ve notlar seklinde uyarilara yer verilmistir. Emniyetiniz agisindan tiim bu uyarilar dnceden
okunmalidir.

Boyutlar ve Agirlik

Model A (mm) B (mm) C (mm) D (mm) E (mm) F (mm) G (mm) | adirhk (kg) | sekil no
HO020ACF 0.71
HO040ACF 132 123.5 67 77 130.5 128.45 8 0.73 1
HO075ACF
HO150ACF 1.25
132 123.5 108 118 148 144 8 2
H0220ACF 1.3
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A ikaz

»Bu cihaz ile sadece uygun egitime sahip ve bu kolay kullanim kilavuzunda bahsedilen tiim giivenlik uyarilarini, galistirma kurallarini ve bakim yéntemlerini
iyice anlamis personel galisabilir.

> Hiz kontrol cihazi enerjilendiginde giic bilesenleri de eneriilenir. Bunlara kesinlikle dokunulmamalidir. Hiz kontrol cihazi kapali tutulmalidir.

> Genel olarak tesisat ve makinenin elektrikli veya mekanik pargalari izerinde herhangi bir islem yapilmadan énce hiz kontrol cihazinin giig baglantis
kesilmelidir.

»Hamsi' nin enerjisi kesildikten sonra sarj géstergesi kapali konuma gegene kadar elektronik kartlara yada elektronik komponentlere dokunmayin.

> Elektriksel kurulum mevcut yénetmeliklere uygun olarak (6rnegin sigortalar, topraklama baglantisi) gergeklestirimelidir. Bu dokiimantasyon EMC
standartlarina uygun (dogru ekranlama, uygun filtre ve kablolar gibi) kurulum hakkinda bilgi ihtiva etmektedir.

sekil 1 sekil 2
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Hamsi Modeli DIN-Raya montajlidir
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DIN raya yerlestirilmesi DIN ray' dan sokiilmesi

‘ Hamsi Modeli yan yana monte edilebilir
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Not: Hiz kontrol cihazlari yan yana monte edildigi zaman igerideki sicaklik 50 °C' nin altinda olmalidir.

Not:

Cihazi dikey olarak yerlestiriniz.
Koruma sinifinin yeterli oldugu yerlerde,isinin yayilmasini saglamak icin cihazin tstiindeki

Hamsi
serisi
Montaj
yoni

SIS

kapagdi ¢ikariniz.

g H
SV

Hava girisi

Onden goriinis

SCmT

Yandan gérinus
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Teknik Ozellikler

1 Faz 220V model
Model H [ UACF
0020 0040 0075 0150 0220
Motor kapasitesi (kW) 0.2 0.4 0.75 1.5 2.2
Cikis akimi (A) 1.7 3.1 4.2 7.5 10.5
Maksimum giris gerilimi Bir faz: 200~240V +%10 -%15, 50/60Hz
Maksimumu ¢ikis gerilimi 200~240V
Giris akimi (A) 4.3 5.4 10.4 15.5 21
1zin verilen anlik 1.0 1.0 1.0 2.0 2.0
glic kesintisi (sn)
Kutu IP20
Model Hamsi serisi
Kontrol modu VIF veya vektor kontrol
Frekans aralig 0~ 200 Hz
Baslangig torku %100/3 Hz (vektor kontrol)
% Hiz kontrol aralig 1:50 (vektor kontrol)
‘E Hiz kontrol duyarhig: +%0.5 (vektor kontrol)
g Ayar ¢ozinurlGgi Dijital: 0.1 Hz (0 ~ 99.9 Hz)/1 Hz (100 ~ 200 Hz); Analog: 0.06 Hz/60 Hz
(7]
5 Hiz ayari VA butonlar, tus takimi Gizerindeki potansiyometre veya harici giris ile yapilabilir.
X
[ G 3 hane 7 pargali LED ve durum gostergesi; frekans, DC gerilim, ¢ikis gerilimi, ¢ikis akimi, hiz kontrol
w Osterge e R
parametreleri gibi degerleri gosterir.
Harici sinyal girisi 0-10V / 2-10V / 4-20mA / 0-20mA
Frekans sinirlama fonksiyonu Alt ve Ust frekans limitleri 2 farkli asamada ayarlanir
Taslyicl frekans 4~16 kHz
VIF patern 6 sabit patern 50/60 Hz, 1 programlanabilir patern
Hizlanma/Yavaslama zamani Iki adimli Hizlanma/Yavaslama zamani (0.1~ 999 sn)
Cok fonksiyonlu analog ¢ikis 6 fonksiyon (Bakiniz F26)
Cok fonksiyonlu dijital giris 19 fonksiyon (Bakiniz F11~F14)
Cok fonksiyonlu dijital ¢ikis 15 fonksiyon (Bakiniz F21)
5 | Diiital sinyal girigleri NPN/PNP
-E 1. RS485 Opsiyonel kart
S Haberlesme kontroli 2. PC/PDA yazilim hatti
= 3. RS232
% Diger fonksiyonlar Ani Stop, Serbest Stop, otomatik Restart, 3 Telli kontrol, PID fonksiyonu
o Calisma sicakligi -10~50°C
Saklama sicakligi -20~60°C
Rutubet 0 - %95Rh (yogunlasma olmaksizin)
Vibrasyon direnci 1G (9.8 m/s?)
EMC EN 61800-3 standardina uygunluk
Cevre kosullar EN 50178 standardina uygunluk
Koruma seviyesi IP 20
Onaylar UL 508C
Asiri yiik korumasi Motoru ve hiz kontrol cihazini (%150/1dak.) korumak igin role kullanilir
‘_E Sigorta korumasi Sigortanin atmasiyla motor durur
S Asiri gerilim korumasi 200V serisi: DC gerilim>400V
>
E Dusuik gerilim korumasi 200V serisi: DC gerilim<190V
g Anlik giig kesintisinde restart Aktif veya Pasif olarak ayarlanabilir
«
g Stall engelleme Hizlanirken/Yavaslarken/Normal galismada Stall engelleme
g Kisa devre terminal gikisi Elektronik devre korumasi
X | Topraklama korumasi Elektronik devre korumasi
. . Asiri akim, asiri gerilim, dislk gerilim, asir ylk, anlik giic kesintisinde Restart, kisa devre ¢ikis terminali,
Diger fonksiyonlar topraklama hatas!

Not: 100 Hz' in Ustlinde;panel lizerinden ayar ¢oziinurliigu 1 Hz ve PC veya PLC Uzerinden ayar ¢ozlnirlugi 0.1 Hz' dir
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Fren

Unitesi
Giig terminali JES— (8] ™
1 faz 200~240V L2 T2
L3 (N) T3
PE PE ?
PNP igin ortak ug (3) 24V RA() |
(4)s1 RB (2) Cok fonksiyonlu
Gok fonksiyonlu (5) S2 role gikisi
?;Jétlef\;rlgc sinyal) e [(6)S3 « SW1: Kontrol sinyali segimi
— (784 H H :'|> (0-10V/4-20mA) o
NPN igin ortak ug (8) COM « SW2: Dijital sinyal segimi (NPN/PNP)
12
(9) 10V
Cok (10) AIN
fonksiyonlu |:> 10k ) .
- « Opsiyonel interface
11) COM S5
analog giris anc « Cok fonksiyonlu gikis giris karti (1 Out/2 IN)
* Hizayarlanir S6 « Uzaktan tus takimi
. I_DI_D geri besleme FM (12) FM+ T+
girisi 'i
T-
24V/0.6A
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
™20 00000000000
I N 0O O O o 0O 23 > 051
> ® B2 = 8 & X g S g %
Sembol Aciklama
RA X o Kontak kapasitesi
RB Cok fonksiyonlu ¢ikis terminali - NO (250VAC/10A)
Analog frekans sinyali giris terminali veya gok fonksiyonlu
AIN giris terminali S7 (Ust seviye: 8V' un Ustl/
alt seviye: 2V' un alti PNP igin) (Bakiniz F15)
10V Potansiyometre icin glic kaynagi
2av PNP giriste, S1~S4 (S5/S6/S7) igin ortak ug. SW1'i
PNP' ye ayarlayiniz.
CcoM NPN giriste, S1~S4 (S5/S6) igin ortak ug. SW1'i NPN' ye
ayarlayiniz
FM+ Pozitif analog ¢ikis terminali (Bakiniz F26)
A S1
N = S2 C i i i i
= 7z ok fonksiyonlu giris terminalleri
H I......I H s3 (Bakiniz F11~F14)
e ——— S4
Not:
SWi1 Harici sinyal
Sembol Agiklama
X ¢ El;l 0~10Vdc analog sinyal
v .
L2 Giig kaynagi baglantisi Tek faz: LIN Ell 4~20mA analog sinyal
L3 (N) H:riecri"girig F05=2 ayarlandiginda
P, N DC giig ve frenleme Unitesi terminali geg —
PE Topraklama terminali RS 2 S i o T o |
T L
NPN giris
T2 Hiz kontrol cihazi gikisi E NP i (e G
T3 giris (fabrika degeri)
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1 Faz 200 ~ 240V model

Model H L ULACF
0020 0040 [ 0075 [ 0150 [ 0220
Vida Sikma Momenti
TM1 Terminali icin nominal tork tablosu
[ 0.1 kg-m 0.18 kg-m
Sigorta
%100 CONT gikis akimi (A) 1.7 3.1 4.2 75 10.5
Max. kk5 sigorta (A) 8 10 15 20 25
Max. CC veya T sigorta (A) 15 20 30 40 50
Kablo Kesitleri
Ana devre terminalleri Tel Kesiti Tel Kesiti
(Emgl_'\gs) 2.0 mm? (14 AWG) 3.5 mm? (12 AWG)
T1/T2/T3 Terminal vidasi Terminal vidasi
PE/P/N M4 M4
Sinyal terminalleri - . .
(TM2) 1~12 Tel kesiti 0.75 mm? (18 AWG), Terminal vidas| M3
Not:

1. Bir siriicii birden fazla motoru siirmek {izere kullanildiginda, ayni anda motorlarin cekebilecegi toplam akim hiz kontrol cihazinin verebilecegdi akimdan

daha az olmalidir ve her motorun kendi termik rélesi olmalidir.

2. Motor ile hiz kontrol cihazi arasina LC veya RC gibi kapasitif elemanlar ilave etmeyiniz.

Uriin Kodunun Agiklamasi

Seri Giig aralig

Girig gerilimi Giig kaynagi

Giriilti filtresi

H= Hamsi 0020: 0.2 kW
0040: 0.4 kW
0075: 0.75 kW
0150: 1.5 kW

0220: 2.2 kW

A: Tek fazli C: 220V

F: Built-in EMC filtre

Parametre Ayarlarn

PID geri besleme

Giig On FOO
Calismada cikis frekansi
" DSP
anip séner —_—
vanp v FUN
600 [—* UoP
DSP
|L_FUN v
dcll
Stop durumunda frekans DSP . :UL:
gorindr FUN
000-500  —> fop | Lo |
i Cikis akimi
a0t DbsP. DATA
FUN |y ENT
DATA e o
“ENT P.d P Deger
DSP Y
FUN End
\
0.5 sn sonra

'
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F isletme Parametreleri

Fonksiyon kod no

Aciklama

Avyarlar

Fabrika degeri

Notlar

00

Hiz kontrol cihazi beygir glicl

01

Hizlanma zamani 1 (sn)

00.1~999

05.0

1%

02

Yavaslama zamani 1 (sn)

00.1~999

05.0

*1*2

03

Motorun donis yoni

0: lleri
1: Geri

000

*1

04

Run komutu kaynagi segimi

Tus takimi aktif
Harici kontrol terminali aktif
Haberlesme portu aktif

000

05

Frekans komutu kaynagi segimi

Tus takimi aktif

Dijital operatordeki potansiyometre aktif

AIN giris sinyali aktif (TM2)

MFIT (S1-S4) kullanarak Yukari/Asagi frekans kontroll
Frekans haberlesme portu ile ayarlanir

000

06

Harici terminaller ile
Run/Stop-lleri/Geri igletim modu

leri/Stop-Geri/Stop
Run/Stop-lleri/Geri
3-Telli kontrol modu-Run/Stop

N=2Oo[RWN2OIN=2O

000

07

Frekans st limiti (Hz)

1.0~200

50.0
60.0

08

Frekans alt limiti (Hz)

0.0~200

00.0

09

Stop metodu segimi

0: Yavaslamali Stop
1: Serbest Stop

000

Display durumu parametreleri

0: Display pasif
1: Display aktif

000

Terminal S1 fonksiyonu

12

Terminal S2 fonksiyonu

13

Terminal S3 fonksiyonu

14

Terminal S4 fonksiyonu

15

Terminal AIN fonksiyonu

000: Ileri

001: Geri

002: Preset hiz 1

003: Preset hiz 2

004: Preset hiz 3

005: Jog

006: Harici Acil Stop (E.S.)

007: Base-block (b.b.)

008: Hizlanma/Yavaslama zamani 2

009: Reset

010: Yukari komutu

011: Asagi komutu

012: Kontrol sinyal Switch' i

013: Haberlesme kontrol sinyal Switch' i

014: Hizlanma/Yavaslama engellenmis

015: Master/Auxiliary hiz kaynagi segimi

016: PID fonksiyonu pasif

017: Analog frekans sinyal girisi (terminal AIN)
018: PID geri besleme terminali (terminal AIN)

000

001

005

006

16

PID geri besleme sinyali

000: 0~10V
001: 4~20mA

000

17

AIN kazanici (%)

0~200

100

18

AIN Bias (%)

0~100

000

19

AIN Bias segimi

000: Pozitif
001: Negatif

000

20

AIN egimi

000: Pozitif
001: Negatif

000

21

Cok fonksiyonlu RY1 cikis rolesi

000: Run

001: Frekansa ulasildi (set frekansi+F23)
002: Frekans, (F22+F23) ile ayarlanan degerler arasinda
003: Frekans algilama (>F22)

004: Frekans algilama (<F22)

005: Hata

006: Otomatik Reset ve Restart

007: Anlik gii¢ kaybi

008: Harici Acil Stop (E.S.)

009: b.b. (Base-blok)

010: Motor agiri ylik korumasi

011: Hiz kontrol cihazi asin yik korumasi
012: PID geri besleme sinyal kaybi

013: Gug On

014: Haberlesme hatasi

015: Cikis akimi algilama (>F24)

000

22

Cikis frekansi set degeri (Hz)

0.0~200

23

Frekans bulma aralig (tHz)

0.0~30.0

00.0

24

Cikis akimi yiizdesel set degeri

0~%100

25

Cikis akimi algilama zamani (sn)

00.0~25.5

‘efesotomasyon.com
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Analog c¢ikis gerilim modu

000: Cikis frekansi
001: Frekans set degeri
002: Cikis gerilimi

26 (0-10vdc) 003: DC gerilimi 000 "
004: Motor akimi
005: PID geri besleme sinyali
27 Analog ¢ikis kazanci (%) 0~200 100 *1
28 Preset frekans (Ana frekans) 1 (Hz) [0~200 05.0 *1
29 Preset hiz 2 (Hz) 0~200 05.0 *1
30 Preset hiz 3 (Hz) 0~200 10.0 *1
31 Preset hiz 4 (Hz) 0~200 20.0 *1
32 Preset hiz 5 (Hz) 0~200 30.0 *1
33 Preset hiz 6 (Hz) 0~200 40.0 *1
34 Preset hiz 7 (Hz) 0~200 50.0 1
35 Preset hiz 8 (Hz) 0~200 60.0 *1
36 Jog frekansi (Hz) 0~200 05.0 *1
37 DC fren zamani (sn) 0.0~25.5 00.5
38 DC fren Start frekansi (Hz) 1.0~10.0 01.5
39 DC fren seviyesi (%) 0~20 005
40 Taslyici frekans (kHz) 4~16 010
41 Anlik Stop durumunda Restart 83(1) ';i;tslflf 000
42 Otomatik Reset, Restart gecikmesi |0~5 000
43 Motor anma akimi (Amp) |- *4
44 Motor anma gerilimi (Vac) |- *4
45 Motor anma frekansi (Hz) *4
46 Motor anma giicl (kW) *4
47 Motor anma hizi (RPM) e *4
48 Tork boost kazanci (%) (Vektor) 0~450
Kayma kompanzasyon kazanci
49 (Vektor) 0~450
Dustlik frekans gerilim
50 kompanzasyonu 0~40
51 Geligmis fonksiyon parametrelerini | 000: Gosterme 000 1
gosterme 001: Goster
. - 010: Fabrika ayarlarina geri don (50 Hz)
52 Fabrika ayarlarina geri donme 020: Fabrika ayarlarina geri dén (60 Hz) 000
53 Yazilim versiyonu CPU versiyonu *3*4
54 Son 3 hata kaydi *3*4
C Gelismis Fonksiyon Parametreleri
00 Geri donus yasag! segimi gg? g:: tgmﬂ:ﬂ ;Ztslgf 000
01 Hizlanma siresince Stall-engelleme | 000: Aktif 000
secimi 001: Pasif
Hizlanma siiresince Stall-engelleme
02 seviyesi (%) 50-200 200
Yavaglama suresince 000: Aktif
03 Stall-engelleme segimi 001: Pasif 000
Yavaglama suresince
04 Stall-engelleme seviyesi (%) 50-200 200
05 Run modunda Stall-engelleme 000: Aktif 000
segimi 001: Pasif
Run modunda Stall-engelleme
06 seviyesi (%) 50-200 200
07 Run modunda Stall-engelleme 000: FO2 ile ayarlanan Stall-engelleme yavaslama zamani 000
yavaglama zamani segimi 001: CO8 ile ayarlanan Stall-engelleme yavaslama zamani
Stall-engelleme modunda
08 yavaglama zamani (sn) 0.1-999 03.0
Gig geldiginde dogrudan devreye [000: Aktif
09 alma 001: Pasif 001
000: Run komutu Off konumunda iken Reset komutu aktif
10 Reset modu 001: Run komutu On veya Off konumunda iken Reset 000
komutu aktif
11 Hizlanma zamani 2 (sn) 0.1~999 05.0 *1*2
12 Yavaglama zamanl 2 (sn) 0.1~999 05.0 *1*2
000: Otomatik (sicakliga bagh kalarak)
001: Run modunda iken isletme
13 Fan kontrol 002: Her zaman akif 000
003: Her zaman pasif
000: Vektor kontrol
14 Kontrol modu segimi 001: V(/eF l?cr)ntcr)gl o 000 *4
15 Volt/Hz patern 0~7 001/004
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16 Cikis gerilimi ayari 0~480.0V 220/440
17 Maksimum cikis frekansi (Hz) 0.2-200 50.0/60.0
18 Maksimum frekans gerilim orani (%)| 0.0-100 100
19 Orta frekans (Hz) 0.1-200 20
20 Orta frekans gerilim orani (%) 0.0-100 50.0
21 Minimum frekans (Hz) 0.1-200 00.5/00.6
22 Minimum frekans gerilim orani (%) |0.0-100 01.0
Volt/Hz egrisi ayarlamasi N
23 (Tork boost) (%) 0.0-30.0 00.0 1
Kayma kompanzasyon kazanci N
24 (VIF) (%) 0.0~100 00.0 1
25 Bosta motor akimi *4
2 Motor korumasi igin elektronik termik| 000: Motoru koruma aktif 000
réle (OL1) 001: Motoru koruma pasif
27 Ik kayma frekansi (Hz) 0.0~200 00.0 *1
28 Ikinci kayma frekansi (Hz) 0.0~200 00.0 *1
29 Kayma frekansi band genisligi (+Hz)|0.0~30.0 00.0 *1
000: Pasif
001: Bias D kontrollii
e . 002: Geri besleme D kontrollli
30 PID isletim modu segim 003: Bias D negatif karakteristik kontrolli 000
004: Geri besleme D negatif karakteristik kontrollt
31 Geri besleme kalibrasyon 0.00-10.00 1.00 *q
kazanci(%)
32 Oransal kazang (%) 0.00-10.0 01.0 *1
33 integral zamani (sn) 0.00-100 10.0 *
34 Diferansiyel zamani (sn) 0.00-10.00 000 *1
000: Pozitif *
35 PID Offset 001: Negatif 000 1
36 PID Offset ayari (%) 0-109 000 *1
37 Cikis gecikme filtresi zamani(sn) 0.0-2.5 000 *1
38 PID Uyuma fonksiyonu isletim 0.0~200 000
seviyesi (Hz)
39 Uyuma fonksiyonu gecikme zamani | 0.00~25.5 000
000: Yukari/Asagi komutu aktif. Hiz kontrol cihazi
durdugunda set frekans degeri sabit kalir.
N 001: Yukari/Asagi komutu aktif. Hiz kontrol cihazi
40 ’\fAFLT kul:(anararYukan/A§ag| durdugunda set frekans degeri 0 Hz' e resetlenir. 000
rekans kontrolu 002: Yukari/Asagi komutu aktif. Hiz kontrol cihazi
durdugunda set frekans degeri sabit kalir. Durma esnasinda
Yukari/Asag aktiftir.
000: Frekans, tus takimindaki Yukari Asag tuslar
41 Lokal/Uzaktan frekans kontrol ile ayarlanir us taiam 1 YUKar Azagl fugiar 000
secimi 001: Frekans, tus takimindaki potansiyometre ile ayarlanir
000: lleri
001: Geri
002: Preset hiz 1
003: Preset hiz 2
42 Terminal S5 fonksiyonu (opsiyonel) | 004: Preset hiz 3
i iyonu (opsiy ) 005+ Jog 007
006: Harici Acil Stop (E.S.)
007: Base-block
008: Hizlanma/Yavaslama zamani 2
009: Reset
010: Yukar komutu
011: Asagi komutu
012: Kontrol sinyal Switch' i
43 Terminal S6 fonksiyonu (opsiyonel) | 013: Haberlesme kontrol sinyal Switch" i 009
014: Hizlanma/Yavaslama engellenmis
015: Master/Auxiliary hiz kaynagi segimi
016: PID fonksiyonu pasif
Cok fonksiyonlu giris terminali
44 S1~86 (S7) sinyal degisikligi 1~100 010
algilama zamani (msnx4)
45 AN sinyali tarama zamani (msnx8) | 1-100 050
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000: Run

001: Frekansa ulasildi (set frekansi+F23)

002: Frekans, (F22+F23) ile ayarlanan degerler arasinda
003: Frekans algilama (>F22)

004: Frekans algilama (<F22)

005: Hata
006: Otomatik Restart
Cok fonksiyonlu ¢ikis 007: Anlik gii¢ kaybi
46 T+T- (opsiyonel) 008: Harici Acil Stop (E.S.) 005

009: Base-blok (b.b.)

010: Motor asiri yuk korumasi

011: Hiz kontrol cihazi asir yik korumasi
012: PID geri besleme sinyal kaybi

013: Giig On

014: Haberlesme hatasi

015: Cikis akimi algilama (>F26)

000: Pasif

001: Aktif. Baglanti kopmasi durumunda F10' da ayarlanan
parametreye gore durur.

47 Uzaktan tus takimi kontrol segimi 002: Aktif. Son ayarlanan set degerinde galisir. Baglanti 000 *4
kopmasi durumunda F04' te ayarlanan dederegdre veya tus
takimindaki Stop tusu ile durur.

000: Pasif
L 001: Hiz kontrol cihazindan kopyalama Unitesine .
48 Kopyalama Unitesi 002: Kopyalama iinitesinden hiz kontrol cihazina 000 3
003: Karslilastir
49 Haberlesme adresi 001-254 001 *3*4
000: 4800
001: 9600
50 Baud Rate ayari (bps) 002: 19200 003 *3*4
003: 38400
i 000: 1 Stop biti o
51 Stop biti segimi 002: 2 Stop biti 000 3*4
000: No Parity
52 Parity segimi 001: Even Parity 000 34
002: Odd Parity
. 000: 8-Bit data o
53 Data format segimi 001: 7-Bit data 000 3*4
54 Haberlesme hatasi algilama 00.0~25.5 00.0 *3
zamani (sn)
000: Durmak igin yavasla (F02: Yavaglama zamani 1)
55 Haberlesme hatasi durumunda 001: Serbest durma 000 *3
isletim segimi 002: Durmak igin yavasla (C12: Yavaglama zamani 2)
003: Isletime devam et
Not:
*1 Isletme sirasinda degistirilebilir A .
*2 100 Hz' in (izerinde frekans ayar ¢éziintirligi 1' dir lkaz
*3 Haberlesme sirasinda degistirilemez o i
*4 Fabrika parametrelerine geri doniildiigiinde bu parametreler degistirilemez Motor plaka bilgileri, hiz kontrol cihazi

devreye alinmadan énce girilmelidir.

Stall-engelleme

1. Hizlanma esnasinda motora asiri ylik
uygulandigina motorun durmasinin engellenmesidir.

Motor hizlanmayi durdurur ve sabit frekansta isletime
. devam eder.
Cikis frekansi \\ Otomatik artan hizlanma orani

Motor RPM ,/_» Sabit kalan azami akim

Motor akimi —/\/VMWMMUVWMM

Ongériilen ayar orani_,~ ==~

2. Motor sabit hizda galisirken gegici yiik

Cikig frekansi degisikliklerinde hiz kontrol cihazinin gikis frekansi
N ~ azaltilarak motorun durmasinin engellenmesidir. Hiz
0Hz ! kontrol cihazinin gikis akimi CO6' da ayarlanan degeri

| : astiginda yavaslama islemi baslar ve hiz kontrol
1 | cihazinin ¢ikis akimi C06' da ayarlanan degerin altina
I 1 inene kadar ayarlanan frekans degerine hizlanir.

Yik g
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Cikis frekansi

R el 3. Hizlanma esnasinda asiri gerilim olusmamasi igin
ana devredeki DC gerilime gére hizlanma zamanini

Motor RPM __\—— otomatik olarak uzatir.
Sinirlanan
DC geriim ___/\MW DC geriim

ov

VIF Paterni

V/F paternini agsagida belirtilen grafiklere gére ayarlayiniz.

C15 VIF Patern C15 VIF Patern
i) (s
100 100
£ £
= =
8 8
E E 4
= 1 50 = 50
[} [}
c c
o} o}
O] 1 jom= O] 1 ==
[ I G i
e L[E0]
k=4 = 100
5 100 N 5
N 7] I @ fl
© [0 I o ©
3 kS 2 @ kS 5
[=} [=}
L L
X X
[ [
2] 2]
X X
=} L__ =] 1 =
> 1 > !
5 T = [T 6 o
Vi) V(%)
100 100
x x
< <
(=} (=}
L L
g 3 g 6
< <
2 iz
;g) 40 )g) 40
[a] [a]
L J
1 1
1 He L Hz
05 ;50 200 [T ] 200
Gerilim
Tork kompanzasyonu
Tork kompanzasyon fonksiyonu motor ylikiindeki artisi algilar ve
cikis torkunu arttirir. Dusiik hizda veya baslangigtaki yetersiz torku
kompanze etmek amaciyla kullanilir.
Frekans
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Operator tarafindan diizeltiiemeyen hatalar

Hata mesaji Hata Olasi nedeni Coziim
EPR EEPROM hatasi Hatall EEPROM EEPROM' u yenisi ile degistiriniz
oV Durma siresince gerilim gok yliksek | Algilama devresi arizali géﬁggg:;gl cihazini bakima
LV Durma siiresince gerilim gok diigiik | 1. Sebeke gerilimi gok diisik 1. Sebeke geriliminin dogru olup
2. Koruyucu direng veya sigorta kullanilmaz halde olmadigini kontrol ediniz
3. Algilama devresi arizall 2. Koruyucu direng ya da sigortayi
degistiriniz
3. Hiz kontrol cihazini bakima
gonderiniz
OH Durma sirasinda hiz kontrol cihazi | 1. Kétii havalandirma veya ortam sicakligi gok yliksek 1. Havalandirma kosullarini
asiri Isinmig 2. Algilama devresi hatal iyilestiriniz
2. Hiz kontrol cihazini bakima
gonderiniz
CTR Akim algilama sensori hatasi Akim sensorii arizal veya devre arizali Hiz kontrol cihazini bakima

gonderiniz

Operator tarafindan diizeltilebilen otomatik diizeltilemeyen hatalar

Hata mesaji Hata Olasi nedeni Goziim
oC Durma sirasinda asiri akim 1. Algilama devresi hatali Hiz kontrol cihazini bakima
2. CT isareti kablosu hatali baglanmis gonderiniz
oL1 Motor agiri yik 1. Agir yiik Motor kapasitesini arttiriniz
2. F43 hatali ayarlanmig
. . - Hiz kontrol cihazinin kapasitesini
oL2 Hiz kontrol cihazina asir yik Agir yik
arttiriniz
LvC Isletme esnasinda gerilim gok 1. Guig gerilimi gok duslk 1. Sebekenin gerilimini iyilestiriniz
distik 2. Giig gerilimi genis aralikta degismekte 2. Hizlanma zamanini arttiriniz
3. Glg girisine reaktor ilave ediniz
4. Hiz kontrol cihazinin kapasitesini
arttiriniz
ocL Asirt akim 1. Agir ylik 1. Motor kapasitesini arttirini

2. Devamli asiri yiik

2. Hizlanma /Yavaglama zamani
F022~F03 arttiriniz
3. Stall-engelleme fonksiyonunu
ayarlayiniz C1~C6

Operator tarafindan ve otomatik diizeltilebilen hatalar

Hata mesaji Hata Olasi nedeni Cozim
ocCs Start esnasinda asiri akim 1. Motor sargilari ve gévdesi kisa devre 1. Motoru kontrol ediniz
2. Motor topraklamasi kisa devre 2. Baglantilari kontrol ediniz
3. IGBT modil arizali 3. Transistér modiilii yerlestiriniz
OCD Yavaglama sirasinda asiri akim Yavaglama suresi ¢ok kisa Yavaglama suresini uzatiniz
OCA Hizlanma sirasinda asiri akim 1. Hizlanma zamani gok kisa 1. Hizlanma siiresini uzatin
2. Motorun kapasitesi hiz kontrol cihazinin kapasitesinden 2. Hiz kontrol cihazi ile ayni
ylksek kapasiteli motor kullaniniz
3. Motorda rotor ve stator arasi kisa devre 3. Motoru kontrol ediniz
4. Motorda topraklama ve kablolama arasinda kisa devre 4. Baglantilari kontrol ediniz
5. IGBT modiil arizall 5. IGBT moduill degistiriniz
occ Caligsma esnasinda asiri akim 1. Gegici yik degisikligi Hiz kontrol cihazinin kapasitesini
2. Gegici gli¢ degisikligi arttiriniz
ove Isletme/yavaglama sirasinda gerilim | 1. Yavaslama siresi gok kisa veya buytk ataletli yik 1. Yavaglama zamanini uzatiniz
cok yuksek 2. Sebeke gerilimi genis aralikta degismekte 2. Frenleme direnci veya fren
modiili kullaniniz
3. Glig girisine reaktor ilave ediniz
4. Hiz kontrol cihazinin
kapasitesini arttiriniz
OHC Isletme esnasinda asiri 1st dagihmi [ 1. Agir yiik 1. YUki kontrol ediniz

2. Kétu havalandirma veya ortam sicakligi ok yliksek

2. Havalandirma kosullarini
iyilestiriniz

3. Hiz kontrol cihazinin kapasitesini
arttiriniz

4. C13 parametresinin dogru
ayarlandigindan emin olunuz

1"
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Ozel sartlar

Hata mesaji Hata Olasi nedeni

SPO Sifir hizda durma Preset frekans degeri<0.1 Hz oldugu zaman gordillir

SP1 Dogrudan galismama hatas! 1. E@er hiz kontrol cihazi harici terminal kontrol moduna (F04=001) ayarl ve dogrudan calisma
pasif konumda (C09=001) ise, gli¢ verilip isletim anahtari On konumuna alindiginda, hiz kontrol
Start olamaz ve SP1 mesaji yanip séner
2. C09=000 oldugunda dogrudan Start mimkiindur

sp2 Tus takimi acil durdurma 1. E@er hiz kontrol cihazi harici terminal kontrol modunda (F04=001) ayarli ise Stop tusuna
basildiginda hiz kontrol cihazi F9' da ayarlanan parametreye bagli olarak durur. Durduktan
sonra SP2 mesaji yanip soner. Isletim anahtari ON konumuna alinip daha sonra OFF konumuna
alinirsa hiz kontrol cihazi yeniden Restart olur.
2. Eger hiz kontrol cihazi haberlesme modunda ve Stop tusu aktif ise; isletim esnasinda Stop
tusuna basildiginda hiz kontrol cihazi F9' da ayarlanan parametreye gore durur ve daha sonra
SP2 mesaji yanip soner. Restart olabilmesi icin PC' den 6nce Stop daha sonra da Run komutunun
hiz kontrol cihazina verilmesi gerekir

E.S. Harici acil durdurma Cok fonksiyonlu giris terminalinden harici acil Stop girisine sinyal geldiginde, hiz kontrol cihazi
durmak lzere yavaglar ve E.S. mesaji yanip séner

b.b. Harici Base-blok Cok fonksiyonlu giris terminali araciligi ile Base-bloktan giris isareti geldiginde, hiz kontrol
cihazinin durmasinin hemen ardindan b.b. mesaji yanip soner

PID PID geri besleme hatasi PID geri besleme sinyal devresi hatasi

Uzaktan tus takimi kablosu hatali

1. Uzaktan tus takimi bagh degil

2. Uzaktan tus takimi ana tus takimina bagh

3. Her iki tus takiminda da (Uzaktan ve ana tus takimi) bu mesaj gérilliyor ise haberlesme
hatasi verdir

isletim hatalan

Hata mesaji Hata Olasi nedeni Coziim
Er Tus isletme hatasi 1. F05>0 veya Preset hizda caligirken A veya Viuslarina|1. A veya V tuslan yalnizca
basmak F05=0 iken frekansi ayarlamak igin
2. Isletme sirasinda degistirme yapilamayacak parametreleri | kullanilir
degistirmek 2. Durduktan sonra parametreyi
degistiriniz
Parametre ayar hatasi 1. F07, C27+C29 veya C28+C29 F32~F33 degistiriniz
Er2
2. FO7<F08
Er5 Haberlesme sirasinda parametreye |1. Haberlesme sirasinda kontrol isareti al komutu segili degil | 1. Kontrol isareti al komutunu
mudahale edilmesine izin vermez | 2. Haberlesme sirasinda C49~C53' e midahale ediimeye haberlesmeden 6nce gonderiniz
calisiimis 2. Haberlesmeden 6nce parametre
ayari yapiniz
Er6 Haberlesme hatasi 1. Hatali baglanti 1. Hardware' i ve baglantilar
2. Haberlesme parametrelerinin hatali girimesi kontrol ediniz
3. Sum-Check hatasi 2. C49~C53 parametrelerini
4. Yanls haberlesme protokoli kontrol ediniz
Er7 Yanlis parametre ayarlari 1. FOO' a miidahale edilmeye calisiimis Hiz kontrol cihazi Reset
2. Gerilim ve akim algilama devreleri normal galismiyor edilemiyorsa cihazi bakim igin
gonderiniz
EP1 Parametre ayar hatasi kopyalama | 1. Kopyalama Unitesini baglamadan C48=1.2 ayarlayiniz 1. C48' i degistiriniz
Unitesi arizal 2. Kopyalama Unitesi arizal 2. Kopyalama tinitesini degistiriniz
EP2 Parametreler eslestirilemiyor Eslesmeyen parametreleri dogrulamak igin parametreleri hiz | 1. Yeniden yaz

kontrol cihazina kopyalayiniz 2. Kopyalama unitesini degistiriniz
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